aulomax’
SPECIFICATION DES PINCES a serrage paralléle, Guidage a billes HFE

TAILLE 6 |10 [ 16 [ 20 | 25 | 32 | 40
» Guidage linéaire monobloc garantissant ‘F|.ide air filtré 25y non lubrifié
une grande rigidité, précision. Raccordement M3 | M5
+ 2 types de rainures de montage Détection oui
détecteurs permettant un large choix Pregsion d'utilisation double effet en Mpa [bar] 0.7 [7]
Pression d'utilisation | Double effet Mpa [bar]{0.15[15]| 02[2] 0.1 [1]
Minimum Simple effet 0.3[3] [0.35[3.5] 0.25 [2.5]
Température d'utilisation en °C -10° ~ +60°
Fréquence d'utilisation cycles/min 180 60
Répétitivité en mm +0.01 +0.02
Course doigts en mm 4 4 6 10 | 14 | 22 | 30
Longueur doigt Len mm s/s 0,5Mpa| 25 | 30 |33,5| 55 | 77 | 130 | 150
Corps Alliage d'aluminium anodisé dur
; Doigts Acier Inox. Traité H.te Temp.
Construction Joints Nitrile (NBR)
Ressort Acier a ressort
Masse () 27 | 55 | 115|235 [ 430 | 715 [1275

CONSTRUCTION DES PINCES a serrage paralléle - Guidage a billes

E-'-': *I m: I Simple effet NF ME‘Q:# Simple effet NO

Double effet

Taille 6

Tailles 10~40

—T —) [—T T—) —T —)

Taille 6 Tailles 10~40

COMPOSITION DES REFERENCES des PINCES a serrage paralléle - Guidage a billes

REFERENCE DU DETECTEUR.(a commander séparément)

HFELIPLAN l%l 6,10,16, |JEL-30R |'Reed" 2fils (visu) DC/AC 5V~240V - Sortie cable axial
: Tl 20,25,32, |D-A93 |'Reed"2fils (visu) DC/AC 5V~240V - Sortie cable axial
Version course longue: L() 40 D-M9BL | Electronique 2 fils (visu) DC 10V~28V - Sortie cable axial

Détection magnétique: M
Tailles: 6, 10, 16, 20, 25, 32, 40

Fonction Double effet: D,
Simple effet NO: S,
Simple effet NF: R.

Détecteur
JEL-30R

Vis de serrage

Pince série: HFE

(*): Version L uniqguement en tailles 10 a 25.

Détecteur
D-A93 / D-M9BL

@ mander un détecteur avec connecteur, ajouter [-M8] a la
terminaison de la référence. Pour exemple:
D-A93-M8, Reed 2 fils (visu) DC/AC 5V~240V
Sortie 30 cm cable + Connecteur M8.

Tous les détecteurs sont disponibles équipés d'un connec-
teur M8(ci-dessus) au bout de 30 cm de cable. Pour com-

Les dimensions et descriptions de nos appareils peuvent subir des modifications dans un souci d'amélioration des performances , ces dimensions peuvent étre modifiées sans préavis de notre part. H FE | 1 I



auliomax:
EFFORTS DES PINCES a serrage paralléle, Guidage a billes HFE / HFE-L

La force de serrage, représentée sur les graphes de sélection ci-dessous, est I'effort développé sur un doigt
quand les 2 doigts & adaptateurs sont en contact avec la piece a manipuler.

Double Effet
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Simple Effet
—— Force de serrage & la fermeture HFESP L: Distance entre la face  — Force de serrage  —> Force de serrage  Pression en MPa
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auiomax:
CHARGE ADMISSIBLE DES PINCES a serrage paralléle, Guidage a billes HFE / HFE-L

¢ | b ¢ | @ ¢ | 9
| @ | @ | @
>~ _
>~ v My
T Mp & T Mr
&
Ll ]

L : Distance entre la face et I'axe de préhension (mm)

Charge verticale Moment maxi admissible (N-m)
Modele admissible Moment longitudinal: Moment radial: Moment latéral:

Fv (N) Mp My Mr
HFECIPO6M 10 0.04 0.04 0.08
HFECIP10M(L) 58 0.26 0.26 0.53
HFECIP16M(L) 98 0.68 0.68 1.36
HFECIP20M(L) 147 1.32 1.32 265
HFECIP25M(L) 255 1.94 1.94 3.88
HFE P32M 343 3 3 6
HFECIP40M 490 4.5 4.5 9

Note: Les valeurs de charge et de moment ci-dessus sont des valeurs statiques.

Calcul de l'effort externe

(lorsque la charge est appliquée) Exemp le de calcul

Pour une charge statique de f = 15N,
un moment longitudinal au point L = 25mm
du guide HFELOP25M.

M (moment maxi admissible) (N-m
( ) () Charge admissible F = 1.94

Charge admissible F (N) =

Lx1073 25x10°
=77.6 (N)

(= Unité de conversion constante)
Charge f =15 (N) <77.6 (N)
Donc l'utilisation est possible.

Les dimensions et descriptions de nos appareils peuvent subir des modifications dans un souci d'amélioration des performances , ces dimensions peuvent étre modifiées sans préavis de notre part. H FE | 3 I
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DIMENSIONS DES PINCES a serrage paralléle, Guidage a billes HFE Taille 06
HFE[J06M
Double effet / Simple effet
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Dimensions de la rainure de montage du détecteur

. 25
Rainure de montage
détecteur D-A93 / D-M9BL

4.8

Les dimensions et descriptions de nos appareils peuvent subir des modifications dans un souci d'amélioration des performances , ces dimensions peuvent étre modifiées sans préavis de notre part.
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DIMENSIONS DES PINCES a serrage paralléle, Guidage a billes HFE Tailles 10 a 40

HFE[JP10M - HFE[OJP40M AJ
Double effet / Simple effet AxX (orifice fermeture) *
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Dimensions des rainures de montage détecteur
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Rainure de montage_

Rainure de montage AF détecteur JEL-30R 2 xC
détecteur D-A93 / D-M9BL (filetage)
A A | B Cc D|E| F G |H 1 J| K [L|[ M N o P

10 27 [11.4] M3x0,4 prof.6 | 29 | 4 %:[15,2%%11,28,| 12 | M3x0,4 prof.5,5 16| 23 |6 | 37,8 57  |02H98* prof.3|5,2°%

16 30 |16 | M3x0,4 prof.6 |38 |5 %1[20,9%314,95, 15 | M4x0,7 prof.16 (24 | 24,5 |7,5| 42,5 | 67,3 |23H9:™ prof.3(6,5°%

20 35 |[18,6] M5x0,8 prof.8 | 50 | 8 %1[26,3%316,3%,| 20 | M5x0,8 prof.10 [30| 29 [9,5| 52,8 | 84,8 |@4H9:* prof.4|7,5°%

25 | 36,5 [22| M6x1 prof.10 |63 [10%:033,315511,256 25 | M6x1 prof.12 |36| 30 |11 | 63,6 | 102,7 [@4H9:** prof.4|10%

32 |48(57)[ 26 | M6x1 prof.10 [ 97 [12%:]48 5926 35| 29 | M6x1 prof.13 |46 |40(49)| 12 |67(76)(113(122) [@5H9 "™ prof.5| 12

40 |58(71)| 32 [M8x1,25 prof.13[119[14%:1|{60 /| 30 55| 36 |M8x1,25 prof.16|56 [49(62)| 15 |83(96)|139(152) |a5H9 :>* prof.5 | 14
() : les dimensions entre paranthéses sont pour les pinces en version Simple Effet.

Taiuenepére Q |[R|S|T U \' w X Y
10 [7,6°°118] 23 (12| o11H9** prof.2 [16,4*| M3x0,4 prof.6 | M2,5 |5 %os
16 | 11°%122(30,6/15 | @17H9:°* prof.2 [23,6°%| M4x0,7 prof.8 | M3 |8 %
20 [16,8°°132| 42|18 | 621H9:** prof.3 [27,6*|M5x0,8 prof.10| M4  [10%0s
25 P1,8°°140| 52|22 |926H9 :**brof.3,5033,6°%| M6x1 prof.12 | M5 [12%0s
32 |23*°%146| 60|26 | 034H9:** prof.4 | 40 **'| M6x1 prof.13 | M6x1 [15%0s
40 |[29*°%156| 72 (32 | @42H9:*** prof.4 | 48 **' M8x1,25 prof.17 |M8x1,25(18 %05

() : les dimensions entre paranthéses sont pour les pinces en version Simple Effet.

AA|(AB|AC| AD | AE|AF|AG|AH| AJ | AK
57|11 ]9 19 - |54 -- | -- |M3x0,4{02,6
7 |13 (7,5 19 |11,6(5,8 |2,1| o4 |M5x0,8| 03,4
15 (10| 23 | 14 | 9 |2,1| 04 |M5x0,8/04,3
12|20 (10,7 23,5 | 19 [11,5|3,5| o4 |M5x0,8( 05,1
14| 24 |11 |31(37)| 24 [11,5|3,3| o4 |M5x0,8| 05,1
17 | 28 | 12 |38(45)|29,4| 13 |3,7| o4 |M5x0,8| 26,6

O(N[o|jo|h|W|N
©

Les dimensions et descriptions de nos appareils peuvent subir des modifications dans un souci d'amélioration des performances , ces dimensions peuvent étre modifiées sans préavis de notre part. H FE | 5 I
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SPECIFICATION DES PINCES a serrage paralléle, Course longue HFE-L

TAILLE 10 | 16 | 20 | 25
* Guidage linéaire monobloc garantissant ‘F|.ide air filtré 25u non lubrifié
une grande rigidité, précision. Raccordement M3 | M5
+ 2 types de rainures de montage Détection oui
détecteurs permettant un large choix Pregsion d'utilisation double effet en Mpa [bar] 0.7 [7]
Pression d'utilisation | Double effet Mpa[bar]| 0.2 [2] 0.1 [1]
Minimum Simple effet 0.35[3.5] 0.25 [2.5]
Température d'utilisation en °C -10° ~ +60°
Fréquence d'utilisation cycles/min 120
Répétitivité en mm +0.01
Course doigts en mm 8 12 18 22
Longueur doigt L en mm s/s 0,5Mpa 30 33,5 55 77
Corps Alliage d'aluminium anodisé dur
; Doigts Acier Inox. Traité H.te Temp.
Construction Joints Nitrile (NBR)
Ressort Acier a ressort
Masse [version S.E.] (g) 60 [70] |135 [145][ 270 [290]] 470 [515]

CONSTRUCTION DES PINCES a serrage paralléle - Course longue

EL—: *I — — m: I Simple effet NF ME.D: # Simple effet NO

Double effet — —

‘4%%
Tailles 10~25 EQ
=
Tailles 10~25
COMPOSITION DES REFERENCES DES PINCES a serrage paralléle - Course longue
REFERENCE DU DETECTEUR.(a commander séparément)
HFELIP M 10.16 11+ | JEL-30R |"Reed" 2 fils (visu) DC/AC 5V~240V - Sortie cable axial
Version course longue: L 20’ 25’ . | D-A93  |"Reed"2fils (visu) DC/AC 5V~240V - Sortie cable axial
gue: ’ D-M9BL | Electronique 2 fils (visu) DC 10V~28V - Sortie cable axial

Détection magnétique: M
Tailles: 10, 16, 20, 25

Fonction Double effet: D,
Simple effet NO: S,
Simple effet NF: R.

Détecteur
JEL-30R

Vis de serrage

Pince série: HFE

Détecteur
D-A93 / D-M9BL

Tous les détecteurs sont disponibles équipés d'un connec-
teur M8(ci-dessus) au bout de 30 cm de cable. Pour com-
@

mander un détecteur avec connecteur, ajouter [-M8] a la
terminaison de la référence. Pour exemple:

D-A93-M8, Reed 2 fils (visu) DC/AC 5V~240V

Sortie 30 cm cable + Connecteur M8.

Les dimensions et descriptions de nos appareils peuvent subir des modifications dans un souci d'amélioration des performances , ces dimensions peuvent étre modifiées sans préavis de notre part. H FE | 6 I
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DIMENSIONS DES pinces a serrage paralléle, Course longue HFE-L Tailles 10 a 25

HFE[P10M-L - HFE[OJP25M-L

. AJ
Double effet / Simple effet (Orffice fermeture)”

AJ

4xX (Orifice ouverture) *

(Fixation des mors)
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P £0.02 =En version simple effet, l'orifice non utilisé est un évent.
o0 oU — 4 x | (filetage)
o3 oAK traversant (Trou de fixation)
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Dimensions des rainures de montage détecteur A
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<
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Rainure de montage LAF Rainure de montage 2xC
detecteur D-A93 / D-M9BL ‘ détecteur JEL-30R (filetage)
el A | B c D|E| F | G |H I J| K |L M N o P

10 [29(39)[11.4| M3x0,4 prof.6 | 35 | 4 %1|19,2%° [11,284] 12 [M3x0,4 prof.5,5(16 25(35)| 6 |37,8(47,8)| 57(67) |02H9 &> prof.3|5,2°*
16 |36(41) 16 |M4x0,7 prof.4,5| 47 | 5 %1/26,95°*[14,954| 15 | M4x0,7 prof.8 |24 [31(36)|7,5 [45,2(50,2)| 70(75) |@3H9:*** prof.3|6,5*
20 [43(49)18,6] M5x0,8 prof.8 | 62 | 8 ©.1/34,3'3* 16,35+ 20 |M5x0,8 prof.10|30 [36(42)|9,5| 58(64) |90(96) |@4H9 ™ prof.4|7,5°%
25 [48(58) 22 | M6x1 prof.10 | 75 [10%.|41,3%° 19,35 25 | M6x1 prof.12 |36 |40(50)| 11 |66,9(76,9)[106(116)|@4H9 &*** prof.4| 10
() : les dimensions entre paranthéses sont pour les pinces en version Simple Effet.

Ta.iueFlepére Q [R|S|T U \'} w X Y
10 |7,6°%118] 23| 12| o11H9** prof.2 [16,4°°®| M3x0,4 prof.6 | M2,5 |5 %es
16 | 11°°%|22(30,6 15 | 017H95*** prof.2 [23,6°°| M4x0,7 prof.8 | M3x0,4 | 8 %os
20 [16,8°°132| 42|18 | 021H95** prof.3 [27,6°**|M5x0,8 prof.10| M4x0,7 {10 ‘e
25 P1,8°%40( 52|22 |g26H9:*** prof.3,5(33,6°*"| M6x1 prof.12 | M5x0,8 [12%0s

() : les dimensions entre paranthéses sont pour les pinces en version Simple Effet.

AA|AB|AC| AD | AE|AF|AG|AH| AJ | AK

57|11 | 8 [21(31)| - |54 | -- | - |M3x0,4{02,6
13 17,5|25(30)|11,6(5,8 [2,1| o4 [M5x0,8| 23,4
9 | 15|10 |30(36)| 14 | 9 |2,1| 84 |M5x0,8|04,3
12 | 20 [ 10 |33(43)| 19 |11,5|3,5| o4 |M5x0,8| 25,1

o|u|slw|N
~

- = |= [—

Les dimensions et descriptions de nos appareils peuvent subir des modifications dans un souci d'amélioration des performances , ces dimensions peuvent étre modifiées sans préavis de notre part. H FE | 7 I
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