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PINCES SIMPLE EFFET a POUSSOIR MECANIQUE - HNRF & HNRO

SPECIFICATIONS DES PREHENSEURS HNRF & HNRO — S/E a Poussoir Mécanique

MODELE HNRO10 | HNRF10 | HNRO16 | HNRF16 HNRO20 HNRF20
Taille (Equivalente au HNBDP) 210 210 216 216 220 220
. Simple effet | Simple effet | Simple effet | Simple effet | Simple effet | Simple effet

Type de fonctionnement Norm.t Ouvert | Norm.t Fermé | Norm.t Ouvert | Norm.t Fermé | Norm.t Ouvert | Norm.t Fermé
Mode de fonctionnement extbriowre s | exterioues | ewarionea | exériewed | exeriowes | extriouea

la fermeture I' ouverture la fermeture I' ouverture la fermeture I' ouverture
Elément de rappel Ressort spiralé
Température d' utilisation en °C 0~ 60
Fréquence d' utilisation Maxi (cycle/min) 100
Lubrification Requise (graissage des piéces de glissement)
Répétatibilité enmm +0,01
Force de serrage -L 3,4 {0,3} 4,4{0,4} 6,5 {0,7}
en N {kgf} -M 4,5 {0,5} 6,4 {0,7} 8,3{0,8}
Force utile de poussée -L 23,5 {2,4} 32,3{3,3} 47,0 {4,8}
en N {kgf} -M 32,3{3,3} 47,0 {4,8} 58,8 {6,0}
Force poussée maxi admissible 50 {5,1} 130 {13,3} 210 {21,4}
Rapport Course piston/doigt 1:21
Masse eng 60 \ 135 245

Corps Alliage d' aluminium anodisé
Construction Tige piston Acier inoxydable
Ressort Fil d' acier
Doigt Acier allié au carbone, nitruré

Notel: La force utile de poussée correspond a la force requise pour I' ouverture compléte des doigts
2: Le rapport de course exprime le ratio course de poussée sur le piston & la course d' ouverture des doigts.

COMPOSITION DES REFERENCES des PINCES a poussoir mécanique

REFERENCEDES VERINS

HNRLC JLC _J[C ]

Force de serrage: L (léger)

Taille : 10 - 16 - 20

O: Simple effet NO  F: Simple effet NF

Micro-vérin de préhension simple effet
a poussoir mécanique

M (moyen)

Les dimensions et descriptions de nos appareils peuvent subir des modifications dans un souci d'amélioration des performances, ces dimensions peuvent étre modifi€es sans préavis de notre part. H N R | 2 I



auliomax

DIMENSIONS DES PINCES HNR
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Les dimensions et descriptions de nos appareils peuvent subir des modifications dans un souci d'amélioration des performances, ces dimensions peuvent étre modifiées sans préavis de notre part. H N R | 3 I
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DIMENSIONS DES PINCES HNR
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Les dimensions et descriptions de nos appareils peuvent subir des modifications dans un souci d'amélioration des performances, ces dimensions peuvent étre modifiées sans préavis de notre part. H N R | 3 I
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DIMENSIONS DES PINCES HNR

HNRO20
HNRF20
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Les dimensions et descriptions de nos appareils peuvent subir des modifications dans un souci d'amélioration des performances, ces dimensions peuvent étre modifi€es sans préavis de notre part. H N R | 4 I
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PINCES — SIMPLE EFFET & POUSSOIR MECANIQUE & GUIDAGE & BILLES - HFRF

- I

i

SPECIFICATIONS DES PREHENSEURS HFRF — S/E a Poussoir Mécanique & Guid. a Billes

MODELE HFRF8 HFRF10 HFRF16 HFRF 20
Taille (Equivalente au HFBDP) a8 @10 @16 @20
Type de fonctionnement Simple effet - Normalement Fermé
Mode de fonctionnement Par force extérieure a la fermeture
Elément de rappel Ressort spiralé
Température d' utilisation en°C 0~60
Frégquence d' utilisation Maxi (cycle/min) 100
Lubrification Requise (graissage des piéces de glissement)
Répétatibilité en mm +0,01
Force de serrage -L 1,6 {0,2} 3,4 {0,3} 4,4 {0,4} 6,5 {0,7}
en N {kgf} -M 2,6 {0,3} 4,5{0,5} 6,4 {0,7} 8,3 {0,8}
Force utile de poussée -L 12,2 {1,2} 19,6 {2,0} 27,4 {2,8} 28,2 {2,9}
en N {kgf} -M 17,2 {1,8} 27,4 {2,8} 39,2 {4,0} 40,7 {4,2}
Force poussée maxi admissible 30 {3,1} 50 {5,1} 130 {13,3} 210 {21,4}
Course ouverture-fermeture doigts mm 4.8 6,8 11,2 14,9
Rapport Course piston/doigt 12 1:22
Masse eng 31 78 156 \ 312
Corps Alliage d' aluminium anodisé
Construction Tige piston Acier inoxydable
Ressort Fil d'acier
Guidage a billes Acier inoxydable

Notel: La force utile de poussée correspond a la force requise pour I' ouverture compléte des doigts
2: Le rapport de course exprime le ratio course de poussée sur le piston & la course d' ouverture des doigts.

COMPOSITION DES REFERENCES des PINCES a Poussoir Mécanigue & Guidage a Billes

REFERENCEDES VERINS

HFRFL_J[_]

Force de serrage: L (léger)

Taille : 8-10-16 - 20

Micro-vérin de préhension simple effet
a poussoir mécanique & guidage a hilles

M (moyen)

Les dimensions et descriptions de nos appareils peuvent subir des modifications dans un souci d'amélioration des performances, ces dimensions peuvent étre modifi€es sans préavis de notre part. H FR | 2 I
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DIMENSIONS DES PINCES HFRF
HFRF8
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Les dimensions et descriptions de nos appareils peuvent subir des modifications dans un souci d'amélioration des performances, ces dimensions peuvent étre modifiées sans préavis de notre part. H FRl 3 I
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DIMENSIONS DES PINCES HFRF
HFRF16
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Les dimensions et descriptions de nos appareils peuvent subir des modifications dans un souci d'amélioration des performances, ces dimensions peuvent étre modifi€es sans préavis de notre part. H FR | 4 I





