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SPECIFICATION DES VERINS DE PREHENSION angulaire 180°

De conception compact, les préhenseurs HNTDL sont congus pour
une utilisation dans un encombrement réduit. Une ouverture a 180°, Montage par jeu réduit en standard
avec une force de serrage élevée grace a une mécanique a our une Utilisation en environnement poussiereux
tige-piston/came. Un montage précis est possible avec un
détrompage par logement tolérancé. D'une conception étanche
a la poussiére. Quatre rainiures pour montage détecteurs
permettant un contrdle a la fermeture et l'ouverture des doigts.
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TAILLE 10 | 16 | 20 | 25
Fluide air filtré 50 non lubrifié
Raccordement M5 | M5 | M5 | M5
Détection oui
Pression d'utilisation double effet en Mpa [bar] 0,1~0,6 [1~6]
Température d'utilisation en °C -10 ~ +60
Température de stockage en °C 0~+70
Répétabilité en mm +0,2
Fréquence maxi. d'utilisation en C/min. 60
Force effective s/s 5 bar en Nm 0,16 | 054 | 1,10 | 2,28
Angle doigts Ouverts 180
ouverts/fermés en °| Fermés -3
Corps Alliage d'aluminium anodisé
Construction Doigts Acier Inoxydable
Joints Nitrile (NBR)

Masses en g. 80 | 150 | 320 | 600

COMPOSITION DES REFERENCES DES VERINS DE PREHENSION angulaire 180°

REFERENCE DU DETECTEUR (a commander séparément)
HNTDL M XEZE1D Electronique 2fis DG 10V~28V + Lg: 22mm SORTIE CABLE AXIAL

XEZE1LW | Eectonique 2fis+ DC 10V~28V + Lg: 15mm SORTIE CABLE
XEZ31DW | Ekctonique 3fisNPN - DG10V~28V + Lg: 15mm SORTIE CABLE AXIAL
Taille: 10, 16, 20, 25 XEZ33DW | Ekcronigue3 fis PNP - DC10V~28V +Lg; 15mm SORTIE CABLE AXIAL
XRZE1D Reed 2fs * DC 5V~28V - ACB5~115V « Lg: 22mm SORTIE CABLE AXIAL
Tous les détecteurs sont disponibles équipés d'un connecteur
M8 (ci-dessus) au bout de 30 cm de cable. Pour commander
Option finition doigt # un détecteur avec connecteur, ajouter [-M8] & |a terminaison

- 7 de la référence. Pour exemple: XRZE1D-M8 (Reed 2fis (visu) DC5V~28V-AC85V~115V
Doigt Trous taraudés Soies0am s VB,

blanc:std, L: trous lisses 10,20,20,25

Vérin de préhension HNT-owerture 180°

blanc

Vis de serrage G

Détecteurs type

Les dimensions et descriptions de nos appareils peuvent subir des modifications dans un souci d'amélioration des performances, ces dimensions peuvent étre modifiées sans préavis de notre part. H NTDL | 1 I
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FORCE DE SERRAGE DES VERINS DE PREHENSION angulaire 180°

La force de maintien doit tenir compte de différents parametres:

« Le coefficient de friction entre les doigts & la piece manipulée.

« lincidence de l'accélération dans un mouvement rotatif, et limpact a l'arrét.

« Recommandation: sélectionner un modele développant 10 a 20 fois la masse de la piéce (calcul de la force de serrage)
Par exemple: considérant une force de serrage a 20 fois la masse d'une piece de 1N (100gr.), on aura:

0,05 x 20 x 9,81m/s? = 10N

Sélection du préhenseur HNTDL16M, avec une force de serrage de 17N, sous 5bar, et une distance L=30cm.

La force de serrage, représentée sur les graphes de sélection ci-dessous, est l'effort développé sur un doigt quand les 2 doigts
& adaptateurs sont en contact avec la piece a manipuler.
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M _Axe de prise de piéce

L: distance de serrage entre
face avant pince &
axe de serrage de la piece.

F: effort de serrage appliqué |+

par un doigt. :
ﬂw £

AN

Prise de piece par I'extérieur

&

Ci-contre: graphe de détermination de
I'excentration H admissible en fonction
de la pression P retenue pour la prise

de piece.

Attention: Ne pas dépasser ces valeurs,
a défaut la durée de vie du préhenseur
diminuera.

EXEMPLES D'APPLICATIONS DES VERINS DE PREHENSION angulaire 180°

Process d'assemblage

Transfert de piéce
sur machine d'usinage

Les dimensions et descriptions de nos appareils peuvent subir des modifications dans un souci d'amélioration des performances, ces dimensions peuvent étre modifiées sans préavis de notre part. H NTDL | 2 I
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DIMENSIONS DES VERINS DE PREHENSION angulaire 180°

Version doigts standard
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(*): Il est impératif de pas dépasser la zone EE prof. EA !

limite de montage adaptateur, au-dela I'adaptateur

sera en contact avec la face du corps du préhenseur.
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Les dimensions et descriptions de nos appareils peuvent subir des modifications dans un souci d'amélioration des performances, ces dimensions peuvent étre modifiées sans préavis de notre part. H NTDL | 3 I
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INFORMATIONS DES VERINS DE PREHENSION angulaire 180°

Montage axial
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é —t—-1+ Modéle Dim. Vis | Couple Max. N.m | Longueur Vis Max.¢ mm
HNTDL10 | M3Xx0.5 0.59 4
51 & HNTDL16 | M4x0.7 1.3 5
l ! HNTDL20 | M5x0.8 3.3 8
! I f ! Utilisation possible de l'alésage sur la HNTDL25 M6 X 1 59 10
m L'J face arriere comme positionnement (montage)
‘ Précautions de montage:
ors du montage d'un adaptateur sur le doigt, utiliser
ne clé pour le maintenir et ne pas contraindre anorma-
Modéle Dim. Vis | Couple Max. N.m | Longueur Vis Max.¢ mm lement le doigt.
HNTDL10 M3X%0.5 0.88 6
HNTDL16 | M4x0.7 21 8
HNTDL20 M5x0.8 4.3 10
HNTDL25 | M6x 1 7.3 12
Modeéle Diameétre alésage mm Hauteur mm
HNTDL10 ¢ 11H9 7 1.5
HNTDL16 ¢ 17HY9 7% 1.5
HNTDL20 $21H9 7°% 1.5
HNTDL25 ¢ 26H9 % 1.5

Montage latéral

L]
Modeéle Dim. Vis | Couple Max.N.m | Longueur Vis Max.¢ mm
HNTDL10 | M3x05 0.88 6 Couple de serrage des vis a appliquer au
1 -
HNTDL16 | M4x07 21 3 montage d'adaptateurs sur les doigts
HNTDL20 | M5x0.8 4.3 10 Modeéle Dim. Vis Couple Max. N.m
HNTDL25 | M6x1 7.3 12 HNTDL10 M3x0.5 0.59
) latéral (vi HNTDL16 M4 x0.7 0.59
ontage latéral (vis traversantes) HNTDL20 M5%08 T4
[T] HNTDL25 M6 X 1 2.8
\
| n HH ‘
o
Model Bolt Max.torque N.m
HNTDL10 M3x 0.5 0.88
HNTDL16 M4 x0.7 2.1
HNTDL20 M5 0.8 43
HNTDL25 M6 x 1 7.3

Les dimensions et descriptions de nos appareils peuvent subir des modifications dans un souci d'amélioration des performances, ces dimensions peuvent étre modifiées sans préavis de notre part. H NTDL | 4 I



	HNTDL_P1
	HNTDL_P2
	HNTDL_P3
	HNTDL_P4

