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INTRODUCTION PINCES a serrage paralléle a piston ovale

® Conception compacte pour assurer un minimum d'interférences pendant le fonc-
tionnement ; conception avec profil en T robuste, assure une prehension précise.

@ Peut atteindre un couple maximal adapté a la conception de machoires longues.
@ La conception a piston ovale assure une force de préhension maximale.

e Connexion directe sans tuyau : le canal d'alimentation en air peut se connecter
directement sans tuyauterie ou a travers la bande de roulement pour assurer la
flexibilité de fournir de I'air comprimé sur tout type de systeme d'automatisation.

e L'assemblage avec un module anti-poussiere peut empécher la pénétration de
corps étrangers (>0,5 mm) dans le préhenseur.

@ Magnétique en standard.

SYMBOLISATION & FONCTION DES PINCES a serrage paralléle a piston ovale

Structure interne et description du mouvement
L'air comprimé va pousser ou appuyer sur le piston ovale. La surface de travail est en plan incliné, par I'intermé-
-diaire de ce plan, converti le mouvement linéaire en mouvement latéral et s'incronise I'action des deux doigts.

(1)Matiére

Alliage d'aluminium haute densité pour réduction de poids.

(@ Rail
Rail de guidage a la base des doigts, assurant un minimum de vibration
dans les doigts longs.

(3)Systéme de détection

Détecteur ou capteur de proximité disponibles
(4)Doigts

Doigts connectés a la piece a manipuler
() Rampe incliné

Transmission de grande force au centre

() Piston ovale large
Pour générer une plus grande force

(»Raccord de purge d'air (Events externes)
La purge d'air est utilisée pour rendre plus difficile la pénétration de la
saleté et de la poussiere dans le produit et les zones de guidage.

* La purge d'air n'est effective que lorsque la pince est ouverte
* Installez une vanne pour contréler la purge d‘air.

Exemples d'Application Alimentation pneumatique directe
Modele ReXe R RX|RZ| Y
HOBTP50 | M2 0.7
HOBTP66 | M3 0.7
HOBTP80 | M3 0.7
HOBTP100| M5 1.1

1.1
1.1
1.1
1.1

HOBTP125| M5
HOBTP160| M5
HOBTP200| M5
HOBTP300| M5

alojlo|loa|lo|w]|w|N
W|(W|0|W||U1| O~

ZR A Ouverture doigts

B : Fermeture doigts

Les dimensions et descriptions de nos appareils peuvent subir des modifications dans un souci d'amélioration des performances, ces dimensions peuvent étre modifiées sans préavis de notre part. HO | 1 |
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SPECIFICATIONS DES PINCES a serrage paralléle a piston ovale

HOBTP-MP HOBTP
TAILLE 50 | 66 | 8 | 100 | 125 | 160 | 200 | 300
Fluide air filtré 50u non lubrifié
Raccordement M5 1/8" 1/4"
Course par doigt en mm 4 | 6 | 8 10 | 12 | 16 20 | 30
Détection oui
Pression d'utilisation double effet en Mpa [bar] 0,3 ~0,8 [3~ 8]
Température d'utilisation en °C -5~ +80
Force de préhension externe effective N (1) 77 135 285 359 600 884 1606 3411
Temps ouverture/fermeture en s. 0.02 0.03 0.04 0.07 0.1 0.2 0.35 0.45
Consommation d'air en cm3 4.1 10.1 23.6 39.3 85 85 330 1000
Répétabilité en +mm 0.01 0.02 0.04
Lubrification Non requise (3)
Détecteurs 2 fils: RDFE / 3 fils: RPFE (PNP)
Détecteur de proximité RPJY (PNP)
Masses piece manipulée recommandée en Kg| 0.85 1.4 2.6 3.6 6.3 9.2 15 32
Masses pince en Kg 0.14 0.27 0.495 0.85 1.6 3.0 5.7 14.2

(1): Sous condition de longueur "L" de serrage 40mm et pression de 0,6 MPa [6 Bar]. (2): Spécification RPJY, veuillez vous reporter a la page HO 8.
(3): Le produit peut étre utilisé sans lubrification, si de la graisse a base de lithium ou a base d'urée est appliquée au niveau du guidage des doigts,
cela augmentera la durée de vie du produit.

COMPOSITION DES REFERENCES DES PINCES a serrage paralléle a piston ovale
HOBTP M -[MP) REFERENCE DES DETECTEURS (2 commander séparément)

50. 66. 80 RDFE  |Electronique 2 fils » DC5~30V - 50mA « Lg: 14.2mm Sortie Cable Axiale
Module de protection: ] 6 0 1’ o5 * |RDFEV |Electronique 2 fils » DC5~30V - 50mA * Lg: 14.2mm Sortie Cable Coudée
sans: Blanc, avec: MP 16 0’ 20 O’ RPFE  |Electr. 3 fils PNP + DC5~30V - 50mA « Lg: 14.2mm Sortie Cable Axiale
Tailles : 50, 66, 80, 100, 125, 3’00 > |RPFEV Electr.'3fi!s PNP + DC5~30V - 50mA « Lg: 14.2mm Sortie (?éb|? Coudée
160, 200, 300 RPJY |Inductif 3 fils PNP + DG10~30V - 10mA » oM8 - Lg: 20mm Sortie Cable Axiale
Véri 4h ion H Tous les détecteurs sont disponibles équipés d'un connecteur M8
erin de prehension HO (ci-dessus) au bout de 30 cm de cable. Pour commander un
. __i_ détecteur avec connecteur, ajouter [-M8] a la terminaison de la
e Module de protection (seul) référence. Pour exemple: RDFE-M8 (Elect. 2 fils (visu) DC10V~28V-Sortie 30cm
MP'HOI:I cable+Connecteur M8).

Tailles : 50", 66, 80, 100, 125, 160, 200, 300
(): En taille 50 équipé du module MP, le détecteur RPJY ne peut pas étre utilisé.

E Montage détecteurs Raccords freineur
Z ! % Chaque préhenseur a besoin d'au moins deux freineurs de vitesse

Tournevis © -
d" horloger pour contrdler la vitesse.

Détecteur
/RDFEV / RPFEV
. Freineur de vitesse
& > . ASL/ASL-G séries
Détecteur
g RDFE / RPFE
M3x0,5
Couple de serrage

5 kgf-cm Détecteur de proximité

RPJY

Les dimensions et descriptions de nos appareils peuvent subir des modifications dans un souci d'amélioration des performances, ces dimensions peuvent &tre modifiées sans préavis de notre part. HO |2 I



auiomax’

CONSTRUCTION DES PINCES a serrage paralléle a piston ovale
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Nomenclature . Références Jeu de joints
Rep. . . . " Tailles & Q.té Jeq de join Modele Jeu de joints
P-|  Designation Matiere 50 | 66 | 80 [100[125[160[200[300| (inclus) HO-50 990M010HOB0
1 Corps Alliage d'Aluminium 1
: ; HO-66 990M010HO66
2 Doigt IAcier moyen au carbone| 2
3 Tige IAcier moyen au carbone| 1 HO-80 990M010HO80
4 |Piston Alliage d'Aluminium 1 HO-100 990M010HO100
5 |Couvercle Alliage d'Aluminium 1 HO-125 990M010HO125
6 Platine Acier inoxydable 1 HO-160 990M010HO160
7 Bague de centrage| Acier inoxydable 4.(*1) HO-200 990M010HO200
8 Insert fileté Laiton - | 2 HO-300 990M010HO300
9 Bloc régl. détect. | Alliage d'Aluminium | — | 2
10 | Fixation aimant Plastique 2 Références kits accessoires
1 Aimant Plastoferrite Modele Kits accessoires
12 Ressort Corde a piano — | 2 HO-50 550M010HO50
13 Joint de tige NBR 1 [} HO-66 550M010HO66
14 Joint de piston NBR 1 (] HO-80 550M010HO80
15 |O-ring NBR ! he HO-100 | 550M010HO100
16 0-ng neR EN 2 ° HO-125 | 550M010HO125
17 O-ring NBR [ ]
18(*2)| Vis Acier au carbone 4 HO-160 DOOMOICHIONG0
19(*3)| Vis Acier au carbone 2 4 HO-200 550M010HO200
20 |Vis Acier inoxydable | 4 HO-300 550M010HO300
21 Vis a téte hexag. Acier inoxydable - 2 Composition kits accessoires
22(*4) | Vis a téte hexag. Acier inoxydable 1
23 Vis hexagonale Acier inoxydable 2 @ %\‘
24 Vis hexagonale Acier au carbone 4 O-ring (x2) Bouchon acier (x2)
25 Vis hexagonale Acier inoxydable 2 ©
26 Vis hexagonale Acier inoxydable 2 &
27 Support réglable Acier inoxydable 2 - Axe (x2)* [Bague de centrage (x4)

*1. Inclus dans les kits d'accessoires.

*3. En taille 50 est une vis cruciforme a téte plate.

*2. En tailles 80~300 est un boulon a six pans creux. *4. En taille 80/100/160/200/300 est en acier allié.

*: Pour la taille 200, q.té 4pcs

Les dimensions et descriptions de nos appareils peuvent subir des modifications dans un souci d'amélioration des performances, ces dimensions peuvent étre modifiées sans préavis de notre part. HO |3 I
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FORCE DE SERRAGE DES PINCES a serrage paralléle a piston ovale

Force de maintien

Mz Repére | Mx max. | My max. | Mz max. | Fz max.
Modéle (Nm) (Nm) (Nm) (N)
i Fz HO-50 15 15 8 700
HO-66 50 45 35 1200
HO-80 80 60 50 1800

HO-100 100 90 75 | 2500
HO-125 120 120 100 | 3200
HO-160 160 180 140 | 5000
HO-200 180 220 170 | 7000
HO-300 275 300 200 | 9000

Position de maintien L(mm)

_ HOBTP50 _ HOBTP66 _ HOBTP80

< 160 < 240 < 400

(0] (0] [

c £ £

2 120 2 180 2 300 [ —

3 5} — o ——

c — c I c —
S g0 —— 9 120 .9 200

(72} [— (%) (%)

C f c

(0] [0} [

© 40 T 60 ‘g 100

o o o

(0] [0 [0

T 0 T 0 T 0

2 0 12 24 36 48 60 g 0 15 30 45 60 75 g 0 20 40 60 80 100
S] S) <]

[ [ L

Position de maintien L(mm) Position de maintien L(mm)

HOBTP100 _ HOBTP125 _ HOBTP160

600 800 200

450 600 900

300

400

600

150

200

300

0

0

0
0 24 48 72 96 120

Position de maintien L(mm)

0 32 64 96 128 160
Position de maintien L(mm)

0 40 80 120 160 200
Position de maintien L(mm)

Force de préhension externe (N)
Force de préhension externe (N
Force de préhension externe (N

Position de maintien L(mm)

HOBTP200 HOBTP300 Position de maintien (mm)
Z Z
= 2000 6000
£ £
£ 4500 | S 24500
) — )
c —— c — |
21000 -©3000 — ——]
C c [ —
(0] [0}
§ 500 51500
o o
(0] [
° 0 © 0
2 0 50 100 150 200 250 g 0 60 120 180 240 300
S 5
[ [

Position de maintien L(mm)

Les dimensions et descriptions de nos appareils peuvent subir des modifications dans un souci d'amélioration des performances, ces dimensions peuvent &tre modifiées sans préavis de notre part. HO |4 I
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DIMENSIONS DES PINCES a serrage paralléle a piston ovale
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DIMENSIONS DES PINCES a serrage paralléle a piston ovale
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2-M5x0.8 3x2 - M3x0.5 2 - P (Orif. Alim.) AB
H AC
125~300
C0.02 C0.02 . 2002 5
E D —
=
A Aly &
ovo/ L@ ©
HeRg A1 |A2 (AB|AC|AD|BB|BC|BD|BF| C | D |E|FA|IFB|G |G1|H | K [KA|KB|KH L MA

Taille
66 5 18 |28 |42 [ 28 [ 39 |18.5| 23 |275( 12 | 22 5| 64| 617 (10 | 36|20 | 5 |27.5| 18 |04H7xPr.4 |o7.4xPr.13, 04.2 Trav.

80 | 10 |20 |40 |52 [40 |49 (22 | 30 | 35 |15 |26.7| 6| 80| 8|22 |12 | 42|40 |10 | 35 [ 20 |@4H7xPr.6 |©9.2xPr.16, 5.2 Trav.
100 | 12 |25 |48 |66 |54 |55 | 28 | 33 | 38 | 18 [34.2| 10 [100| 10 | 26 | 14 | 50 | 50 | 12 | 38 | 25 |@5H7xPr.7 |010.4xPr.28, 6.2 Trav.
125 | 13 | 30|62 |82 |65 |64 | 32 |38.5| 45 [12.5(42.3| 10 [125( 12 | 31 [15.5 | 60 | 60 | 13 | 45 | 30 |@6H7xPr.8 |@13.5xPr.34, 8.2 Trav.
160 (15.5|28 | 78 |100| 82 | 78 | 39 | 46 | 53 | 18 [54.8| 10 |160| 16 | 39 [ 20 | 72 | 76 [15.5| 53 | 28 |@6H7xPr.10|013.5xPr.47, 8.4 Trav.
200 | 19 | 44 (102|128 (108|97 | 48 | 58 | 69 | 22 |67,5| 12 |200| 20 | 42 | 22 | 95 (100 19 | 69 | 44 (68H7xPr.8 |218.5xPr.55, 812.2 Trav.
300 | 19 | 66 (150|180 (152|130 67 | 78 | 92 | 30 | 91 | 15|260| 30 | 66 | 32 [139|140| 19 | 92 | 66 [210H7XPr.12|013.5xPr.100, 012.5 Trav.

200 |016.5xPr.61, 10.3TrayM10x1.5|17.5|128 |g10H7xPr.12| 68 | 34 | 24 | M5x0,8 [34.5| G1/4 |M12x1.75xPr.16| M5x0.8 |100
300 [216.5xPr.72, 10.3TrayM12x1.5| 18 |180 [o10H7xPr.12[100| 50 | 24 [ M5x0,8 | 43 | G1/4 |M12x1.75xPr.16| M5x0.8 |150

4.9| 2.5 (014(210|160
4.9] 2.5 [018(212|220

Tam: \ MB MC |MD| N NA NB|[NC|NR O |OM| P Q R T |[U/W[WA|X1| X2 Z
66 |07.4xPr.24, g4.2 Trav. |M4x0.7 6 |42 |e4H7xPr.6| 27 |13.5| 11 | M5x0.8 | 12 | M5x0.8 |M5x0.8xPr.10 | M3x0.5 |28 [1|3.9| 2 |06 | 94| 52
80 |07.4xPr.33, 4.3 Trav. |M6x1.0 | 8 |52 [@4H7xPr.6| 32 | 16 |12.2| M5x0.8 | 15 | M5x0.8 [M5x0.8xPr.10 | M3x0.5| 40 |1(3.9] 2 (08 | 06| 64
100 [99xPr.21.5, 5.1 Trav. [M6x1.0 | 10 | 66 |@5H7xPr.8| 38 | 19 | 16 [M5x0.8| 16 | G1/8 |[M6x1.0xPr.10 | M5x0.8 | 48 |1 |3.9| 2 |210| 06| 80
125 (210.4xPr.40, 96.1Trav.(M6x1.0 | 12 | 82 |@6H7xPr.8| 45 (22.5| 18 [M5x0.8| 20 | G1/8 |M8x1.25xPr.10 M5x0.8 [ 60 |1 [3.9| 2 |210| @6(100
160 [210.4xPr.37, 96.8Trav.[M8x1.25| 12 (100 |@6H7xPr.8| 56 | 28 | 22 [M5x0,8| 27 | G1/8 |M8x1.25xPr.12| M5x0.8 | 76 |1 |3.9| 2 |e12| 08[125

1

2

Les dimensions et descriptions de nos appareils peuvent subir des modifications dans un souci d'amélioration des performances, ces dimensions peuvent &tre modifiées sans préavis de notre part. HO | 7 I
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DIMENSIONS DU MODULE ANTI-POUSSIERE pour pinces a piston ovale
e MP-HO 50~300 =3O

mm

Structure intérieure et liste de piéces Dimensions

o Lors de l'installation des méachoires souples, la longueur des
machoires est mesurée a partir de la surface du corps.

Surface du corps

L1

w
T

O]

m

[S) o

Nomenclature
L . Taile&Qté ;i R| A |AL | B | C |[CB| D |E|F| G | H |V
Rep. Désignation Matiere
50 66~300 50 | 81.2 | 58.6 | 30 6 13 24 (45| 5| 12 32 85
. . . 5 b ” b 169
1 | Couvercle de protection |Alliage d'Aluminum| 1 1 £ | e JLte ]| e | v [aa ] o] e | 8 [les ] o
- - 80 124 | 104 |52.4| 83 [18.1| 32 (45| 5 |16.5|47.5| 220
2 |Elew de mebikie Altgs ¢l 2 g 100 | 144 | 124 | 61 | 105 22 | 38 |45 5 |16.5 | 49 | 296
3 | Bloc de montage gauche|Alliage d'Aluminum| O 1 125 | 177 [ 157 | 72 | 16 | 22 | 45 |45| 5 | 23 | 59 | 441
4 | Bloc de montage droit |Alliage d'Aluminum| 0 1 160 | 231 | 182 | 93 [215| 25 | 56 | 45| 6 | 18 | 62 | 688
5 | Bloc de montage capteur |Alliage d'Aluminum| O 2 200 | 292 | 247 | 18] 27 | 30 | 68 |63|6] 18 | 72 |1279
- - 300 | 394 | 318 [ 162 | 34 38 | 100 |83 6 | 20 87 (2900
6 | Vis hexagonale Acier 2 4
7 |Vis Acier 4 4
8 |Vis Acier 4 4
9 | Vis hexagonale Acier 0 2
10 | Joint torique NBR 2 2
11 | Glissiére Acier au Carbone| 2 2
12 | Douille de centrage Acier inoxydable | 4 4
CARACTERISTIQUES Détecteur de proximité RPJY
Modéle RPJY
Filetage corps M8
Tension de fonctionnement 10~30V DC
Ondulation de puissance 20% créte a créte
Consommation de courant (mA)| 10 max.
Distance de détection (mm)| 0_;;2;2i2|$2:ﬁ3m)
DimenSionS SChéma de ConneXion Hystéresis 10% de la distance max. de détection
oF B PN P Fréquence de réponse (KH2)| 2.5 min.
‘ A c D E ;~"""""-"=--1Marron +10~30V DC Type de sortie RN
’ T o Logique de sortie N.O.
/\ . 3 Courant de sortie (mA)] 150 max.
m \\\\\\\\ = ' ! Tension résiduelle (v) 0.1 max.
w ‘| \\\\\\\\ 77;%3‘ 3 3 Courant de fuite (mA)] 0.8 max.
\/ ' J Protection Court circuit & Protection inversion polarité
\M : ; 'y Visualisation (LED) Blanche
: : Cable 3c/e3 Lg.: 3métres
WG R A B C D E F M @ T Gaine grise, résistance a I'huile et aux secousses
Résistance de tension maximale| 2.5kv / 1 minute min.
RPJY 12 39 |215] 85 o 155 | M8x1.0 Environnement de fonctionnement -20°C~+80°C, 35%~85% RH
Classe de protection IP 67

Les dimensions et descriptions de nos appareils peuvent subir des modifications dans un souci d'amélioration des performances, ces dimensions peuvent &tre modifiées sans préavis de notre part. HO | 8 I
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