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SPECIFICATION DES VERINS DE PREHENSION a serrage paralléle renforcé

TAILLE 20 | 25 | 40

Fluide air filtré 50u non lubrifié

Raccordement M5 M5 Rc1/8"

Détection oui oui oui

Pression d'utilisation double effet en Mpa [bar]| 0,3~0,7[8~7] | 0,3~0,7[3~7] 0,3~0,7 [3~7]

Température d'utilisation en °C -5~+60

Température de stockage en °C 0~+70

Course doigts ouverts/fermés 16 26 1

Longueur doigt G (en mm.) 22 29 37
Corps Alliage d'aluminium anodisé

Construction Doigts Acier allié au carbone, nitruré
Joints Nitrile (NBR)

Masses en g. \ HRTDP (double effet) 260 \ 570 \ 1420

1 IMPORTANT: |l est impératif de re-lubrifier le guidage des doigts tous les
1 1,5 millions de cycles

FORCE DE SERRAGE DES VERINS DE PREHENSION a serrage paralléle renforcé

La force de maintien doit tenir compte de différents parametres: L: Distance entre la face
+ Le coefficient de friction entre les doigts & la piece manipulée. - lf‘o'fé‘:g::ﬁfgge
« lincidence de l'accélération dans un mouvement rotatif, et limpact a l'arrét. ala fermeture
* Recommandation: appliquer un ccefficient de 10 & 20 fois la masse de lapiece | Jb FO;O% 33 :ﬁ&::ge
dans le calcul de la force de serrage. ’ .
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COMPOSITION DES REFERENCES: VERINS DE PREHENSION a serrage paralléle renforcé
HRTDP I;l M REFERENCE DU DETECTEUR (a commander séparément)

XRHB1RO00| Reed2fis* DC5~30V+AC85~115V+ SORTIE CABLEXY
20,2540 | XRHC1R00| Reed2fisDC5~30V - AC85~116V - SORTIE CABLE XY’

Taille: 20, 25, 40 XEHF1R00 | Eectonioue3fis-NPNGH)» DC 10~30V - SORTIE CABLE P

Vérin de préhension HRT Ié— f

M8 (ci-dessus) au bout de 30 cm de cable. Pour commander
un détecteur avec connecteur, ajouter [-M8] a la terminaison

de la référence. Pour exemple: XRZE1D-M8 (Reed 2fis (vis) DC5V~28V-AC85V~115V
Sortie 30 cm céble+Connecteur V8.

[\ Tous les détecteurs sont disponibles équipés d'un connecteur

Les dimensions et descriptions de nos appareils peuvent subir des modifications dans un souci d'amélioration des performances, ces dimensions peuvent étre modifiées sans préavis de notre part. H RT | 1 I
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DIMENSIONS DES VERINS DE PREHENSION a serrage paralléle renforcé
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HRTDP20M |40 | 5 |34 (22| 97|36 (10 (29 |22 |26 [33.5(24| 8|10 | 8|12 | 4 [M4X0.7|M5X0.8| 24 | M5x0,8 prof.12 (@ 40| 15 | 26 | M5x0,8 prof.10| 9 (20.5
HRTDP25M |60 | 6 |42 | 26 |126| 46 [ 12 |39 |29 | 32 |41.5/40 | 14 {1210 |18 | 5 |[M5X0.8{M5x 0.8 28 | Méx1 prof.14 |@ 56| 32 | 26 | M5x0,8 prof.12| 11 |28.5
HRTDP40M| 92 | 8 |60 | 42(167|57 | 15|58 |37 |38 |59 |68 |27 |14 |12 |20 | 7 [M6X1.0| RC 1/8 | 42 |M8x1,25 prof.14| & 82| 44 | 34 | Méx1 prof.15 | 12 (35
INFORMATIONS TECHNIQUES: VERINS DE PREHENSION a serrage paralléle renforcé
3 possibilités de montage Applications sur tour CNC Exemples d'applications
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Les dimensions et descriptions de nos appareils peuvent subir des modifications dans un souci d'amélioration des performances, ces dimensions peuvent étre modifiées sans préavis de notre part.
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