
Alliage d'aluminium anodisé
Alliage d'aluminium anodisé

Acier
Laiton

Polyamide renforcé
Roulements  à billes

Nitrile (NBR)
Résine magnétique

TAILLE

Couple théorique
Diamètre d’arbre (mm)

 (N.m) (P: pression en MPa)

Fluide
Raccordement
Magnétique
Pression d'utilisation en MPa [bar]
ø des pistons (Grande +Petite crémaillère)
Température d'utilisation (°C)
Température de stockage (°C)
Angle de rotation en degrés
Réglage angulaire 
de rotation
Temps de rotation (s/180º) Note1

Energie cinétique maxi (J)
Contrainte statique radiale maxi  (DaN )
Contrainte statique axiale poussante maxi  (DaN)
Contrainte statique axiale tirante maxi (DaN)

Corps
Flasques
Axe et Pignon
Piston
Crémaillére
Palier
Joints
Aimants

Vérin rotatif série YS2P : Le mouvement rotatif est obtenu par un système à
double crémaillère, à pistons différentiels, rattrapant le jeu en maintenant en

L'encombrement de cet appareil est identique aux séries YS3P ou YS4P.
- Réglage des fins de course permettant d'adapter l'angle de rotation 

aux besoins spécifiques.
- Amortissement pneumatique réglable pour absorber l'énergie en fin 

de rotation.
- Montage par 3 faces.
- Angle de rotation de 90º ou 180º.
- 5 tailles : 14, 20, 24, 26, 30
- Contrôle des positions par simple montage de détecteurs magnétiques.

VÉRIN ROTATIF À CRÉMAILLÈRES À 2 POSITIONS - YS2P

YS  2

Coupe technologique de l'actionneur rotatif YS2P avec
amortissement pneumatique.

SPECIFICATION

90º
180º

Note 1: Se reporter aux abaques page YS3 pour déterminer le temps de rotation admissible.

90º

0º 0º

180º

5

5

5

5

9

SYMBOLISATION ET FONCTION

2414 20

5.2xP0.8xP
ø5h7 ø8h7 ø10h7 ø12h7 ø15h7

2.8xP

M3

0,1~0,7  [1~7]
24 + 1614 + 10 20 + 14

0,140,030,02
2
1

0,5

26

8.6xP

OUI

26 + 18
0 ~ 60

0,28
4
2
1

30

14xP

M5

30 + 22

0,42
6
3

1,2

air filtré 50 μ lubrifié ou non lubrifié

-20 ~ +70
90° - 180°
70º ~ 95º

160º ~ 185º
0,3 ~ 3

permanance les crémaillères et le pignon en pression de contact. 

Construction

Les dimensions et descriptions de nos appareils peuvent subir des modifications dans un souci d'amélioration des performances, ces dimensions peuvent être modifiées sans préavis de notre part.
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YS2P         CVA

CARACTERISTIQUES TECHNIQUES DES VERINS ROTATIFS série YS2P

Angle de rotation:
90º, 180º

COMPOSITION DES REFERENCES DES VERINS ROTATIFS série YS2P
Références des vérins rotatifs

YS  3

Tailles: 14, 20, 24, 26, 30

Vérin rotatif à crémaillères à 2 postions

Couple théorique

Note 1 : Les valeurs indiquées sont théoriques. Certaines conditions d'utilisation peuvent modifier 
l'éfficacité de ces vérins rotatifs. Nous conseillons d'utiliser ces appareils avec un coefficient de 
charge compris entre 0,5 et 0,7.

Masses des vérins rotatifs

Taille

YS2P24

YS2P20

YS2P14

YS2P26

YS2P30

Angle

90º
180º

90º
180º

90º
180º

90º
180º
90º
180º

Vérin
152
152
460
460

800
700

1000
1200
1600
1800

XEZC1

26 22

VERINS ROTATIFS DETECTEURS

g

XRMG1R00

Références des détecteurs (à  commander séparément)

Taille Détecteur
et  fixation

XRMG1R00
—

Information

Reed 2 fils AC85V-AC115V / DC5V-25V:5-25mA
Electronique 2 fils (visu) DC 10V-28V

Détecteur
seul
—

XEZC1
14-20-24

26-30

Fixation
seule

—
FXYS00P

pour 180° et un moment d'inertie de 5N•m, il peut être
Lecture du graphe: Pour un temps de rotation de 1sec

sélectionné un actionneur de taille 26 ou 30.

YS2P30

YS2P26

YS2P24

YS2P20

YS2P14
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9

Pression utilisation [MPa]
0 0.1 0.2 0.3 0.4 0.5 0.6 0.7

0.5

1.0

1.5

2.0

2.5

Pression utilisation [MPa]

YS2P14~20 YS2P24~30
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[N

•m
]
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[N

•m
]

9

Tous les détecteurs sont disponibles équipés d'un connecteur M8 
au bout de 30 cm de câble. Pour commander un détecteur avec 
connecteur, ajouter [-M8] à la terminaison de la référence. 
Pour exemple: XRMG1R00-M8



DIMENSIONS DES VERINS ROTATIFS YS2P

YS 4

24
20
14

20
14

26
30

24
26
30

U

M8x1.25
M6x1

M4x0.7

M10x1.5
M10x1.5

T

45
48
35

52
60

S

2-M8x1.25 (Lamé ø11 Prof:6.5)

2-M4x0.7 (Lamé ø6 Prof:4)
2-M6x1.0 (Lamé ø9.5 Prof:5.5)

2-M10x1.5 (Lamé ø14Prof:8.5)
2-M10x1.5 (Lamé ø14Prof:8.5)

R

10

8
--

12
14

Q

45
45
34

52
60

P

4-M4x0.7 Prof:6

4-M3x0.5 Prof:5
2-M5x0.8 Prof:6

4-M5x0.8 Prof:7
4-M6x1 Prof:8

O

ø10 h7
ø12 h7
ø15 h7

  0
- 0,015

ø5 h7   0
- 0,012

ø8 h7   0
- 0,015

  0
- 0,018

  0
- 0,018

N

ø12
ø14
ø17

+0,05
  0 Prof: 2

ø6 +0,03
  0 Prof: 1

ø10 +0,05
  0 Prof: 1.5

Prof: 1.8
Prof: 2

M P1 U1 W Y Z

11.5
13.5
17

Se reporter au catalogue Ref: X pour renseignements techniques sur les détecteurs.

90º

98

68
88

68 39.5
60

18
29

19
28

18
20

50
68

50
68

9 10
10

10
16.8

-- M3
M5
M5
M5
M5

7
10
13
17
17

--
7.5
11

7.5 --
11

1.5
2--88

103
115

180º

111
135
158

A
Taille

Taille

90º

74
79
87

F
180º

87
111
130

  0
- 0,03

  0
- 0,03

  0
- 0,03

  0
- 0,05

  0
- 0,05

  0
- 0,05

90º

14
13
15

H
180º

14
14
15

B

68
75

87.5

C

31
34.5
41

D

32
34
39

E

25
30
35

G

12
12
14

16
18
18
20

I

4
4
5

J

ø32

  0
- 0,05ø20
  0
- 0,05ø26

ø37
ø44

K

2.5
3
3

L

17.5
18.5
22

9
13.5
15.5
21
24

13.8
22

25.5
26.5
32

Note 1: L'angle de rotation détectable avec les détecteurs: de 20º à 95º pour la version à 90º et, de 90º à 185º pour la version à 180º.

Version avec amortissement pneumatique Tailles 14 à 30

+0,05
  0

+0,05
  0

9
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P

R

O
J

M

W
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L

10

KE
D

Q

N

U

H
FG G
T

B

C
Vis de réglage

d’amortissement

Sur plats: U1

Dimensions
Clavette

S (Traversant)
Chaque coté

I
4.5

7

Pour réglage 
angulaire

Orifices
d’alimentation

Trou de
positionnement

YS2P14

Dimensions arbres avec méplat

YS2P20

10
16

mm

Les dimensions et descriptions de nos appareils peuvent subir des modifications dans un souci d'amélioration des performances, ces dimensions peuvent être modifiées sans préavis de notre part.



TAILLE
Couple théorique(N.m) (P=pression en bar)

Fluide
Raccordement
Détection magnétique
Pression d'utilisation en MPa [bar]
ø piston Grande crémaillère
ø piston Petite crémaillère
Température d'utilisation en °C
Température de stockage en °C
Angle de rotation en °
Réglage angulaire en °
Temps de rotation (s/180º) note1

Energie cinétique maxi  (N•m)
Contrainte statique radiale maxi  (DaN )
Contrainte statique axiale poussante maxi  (DaN)
Contrainte statique axiale tirante maxi  (DaN)

Corps
Flasques
Axe et Pignon

Construction Crémaillère
Palier
Joints
Aimants

Le vérin rotatif série YS3P ou YS4P permet d'obtenir 3 ou 4 positions. Le mouvement rotatif est obtenu par un
système à double crémaillères à pistons différentiels, rattrappant le jeu, en maintenant en permanance les
crémaillères et le pignon en pression de contact. La crémaillère supérieure de l'appareil est équipée d'un 
"tiroir baladeur", assurant les positions intermédiaires.

-Réglage des fins de course permettant d'adapter l'angle de rotation aux besoins spécifiques.
-YS3P: Rotation de 180º avec 1 position intermédiaire à 90º.
-YS4P: Rotation de 180º avec 2 positions intermédiaires à 45º.
-6 tailles : 24, 18, 20, 24, 26, 30
-Contrôle des positions par simple montage de détecteurs magnétiques.

SPECIFICATION

VÉRIN ROTATIF À CRÉMAILLÈRES à 3 ou 4 POSITIONS - YS3P • YS4P

YS  5

SYMBOLISATION ET FONCTION
Coupe technologique de l'actionneur rotatif multi-positions.

YS4P

YS3P

YS
3P

_1
0

YS
4P

_9

0º

90º

0º

135º

45º

180º

180º

90° ~ +60°
-20°  ~ +70°

180°
120° ~ 185°120° ~ 180°

0,3 ~ 3

air filtré 50 µ lubrifié ou non lubrifié

24201814
0,16xP0,09xP0,048xP0,026xP

M3

0,3~0,7 [3~7]
24
16

14
10

18
13

20
14

0,035
2
1

0,5

0,010,0040,002
--
--
--

--
--
--

--
--
--

26
0,28xP

26
18

0,07
4
2
1

30
0,42xP

M5
OUI

0,2~0,7 [2~7]
30
22

0,11
6
3

1,2

Note 1: Se reporter aux abaques page YS6 pour déterminer le temps de rotation admissible.

Alliage d'aluminium anodisé
Alliage d'aluminium anodisé

Acier
Laiton

Polyamide renforcé
Roulements à billes

Nitrile (NBR)
Résine magnétique

Crémaillère Grand piston

Crémaillère Petit piston

Tiroir baladeur

Piston



CARACTERISTIQUES TECHNIQUES DES VERINS ROTATIFS série YS3P • YS4P

YS  6

COMPOSITIONS DES RÉFÉRENCES série YS3P • YS4P

EXEMPLES TYPE D’ANGLE série YS3P • YS4P

9

Couple théorique Masse

0 0.1 0.2 0.3 0.4 0.5 0.6 0.7

1

2

3

0 0.1 0.2 0.3 0.4 0.5 0.6 0.7

0.25

0.5

0.75

YS*P14~20 YS*P24~30

YS*P20

YS*P18

YS*P14

YS*P30

YS*P26

YS*P24

Pression utilisation [MPa]

So
rti

e 
[N

•m
]

Pression utilisation [MPa]
So

rti
e 

[N
•m

]

Tailles

YS*P24
YS*P20

YS*P14
YS*P18

YS*P26
YS*P30

Angle

180°
180°
180°
180°
180°
180°

Vérin

155
270
460
800
1200
1800

XEZC1

26 22

VERINS ROTATIFS DÉTECTEURS
g

XRMG1R00

YS     P        CVK 180

Angle de rotation:
90° (1), 180°

Références des vérins rotatifs

Tailles: 14, 18, 20, 24, 26, 30

Nombre de positions: 3 ou 4
Vérin rotatif à crémaillères série YS

(1): Valable uniquement en version 3 positions YS3P

Références des détecteurs (à commander séparément)

Taille Détecteur
et fixation

XRMG1R00
—

Informations

Reed 2 fils AC85V-AC115V / DC5V-25V:5-25mA
Electronique 2 fils (visu) DC 10V-28V

Détecteur
seul

—
XEZC1

14-18-20
24-26-30

Fixation
seule

—
FXYS00P

Tous les détecteurs sont disponibles équipés d'un connecteur M8 
au bout de 30 cm de câble. Pour commander un détecteur avec 
connecteur, ajouter [-M8] à la terminaison de la référence. 
Pour exemple: XEZC1-M8

YS3P24CVK180YS3P20CVK090 YS4P26CVK180
α

α

α
α

Dans le cas où:
α = 45° et 
β = 90°

Dans le cas où:
α = 45° et 
β = 0°

Dans le cas où:
α = 90° et 
β = 0°

β

α

α

3-position Stop Type 4-position Stop Type

Les dimensions et descriptions de nos appareils peuvent subir des modifications dans un souci d'amélioration des performances, ces dimensions peuvent être modifiées sans préavis de notre part.



DIMENSIONS DES VERINS ROTATIFS série YS3P • YS4P

YS  7

24
20

14
18

20

14
18

26
30

24
26
30

U

M8x1.25
M6x1

M4x0.7

M10x1.5
M10x1.5

T

45
48

35

52
60

S

2-M8x1.25 (Lamé ø11 Prof:6.5)

2-M4x0.7 (Lamé ø6 Prof:4)

2-M6x1.0 (Lamé ø9.5 Prof:5.5)

2-M10x1.5 (Lamé ø14 Prof:8.5)
2-M10x1.5 (Lamé ø14 Prof:8.5)

R

10

8

--

12
14

Q

45
45

34

52
60

P

4-M4x0.7 Prof:6

4-M3x0.5 Prof:5

2-M5x0.8 Prof:6

4-M5x0.8 Prof:7
4-M6x1 Prof:8

O

ø10 h7
ø12 h7
ø15 h7

  0
- 0,015

ø5 h7   0
- 0,012

M8x0.8402-M4x0.7 (Lamé ø8 Prof:4.5)18304-M3x0.5 Prof:6ø6 h7   0
- 0,012

ø8 h7   0
- 0,015

  0
- 0,018

  0
- 0,018

N

ø12
ø14
ø17

+0,05
  0 Prof: 2

ø6 +0,03
  0 Prof: 1

ø10+0,05
  0 Prof: 1.5

Prof: 1.8
Prof: 2

M P1 U1 W Y Z

11.5
13.5
17

Se reporter au catalogue Ref: X pour renseignements techniques sur les détecteurs.

68
72

39.5

60

18

29

19

28

18

20

50

68

9 --

10

8

16.8

-- M3

M5
M5
M5
M5

7

10
13
17
17

--

10 --

10

1.5

2--88
111
135
158

ATaille

Taille

F

87
111
130

  0
- 0,03

  0
- 0,03

  0
- 0,03

  0
- 0,05

  0
- 0,05

  0
- 0,05

H

12
15
15

B

68
75

87.5

C

31
34.5
41

D

32
34
39

E

25
30
35

G

12
12
14

--
18
18
20

I

4
4
5

J

ø32

  0
- 0,05ø20

  0
- 0,05ø26

ø37
ø44

K

2.5
3
3

L

17.5
18.5
22

11

13.5
15.5
21
24

9
ø8 +0,05

  0 Prof: 1.547 19 25 20 54 9 -- 6.5-- M5 810 -- 2  0
- 0,05ø22 13 12

14
16

16.5
20

Note 1: L'angle de rotation détectable avec les détecteurs: de 90º à 185º pour la version à 180º.

+0,05
  0

+0,05
  0

mm
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Sur plats: U1

Dimensions
Clavette

S (Traversant)
Chaque coté

I

Pour réglage 
angulaire

Orifices
d’alimentation

Trou de
positionnement

Dimensions arbres avec méplat

9

M

L

20
18
14

7

4.5
5.5

10
12
16

L MTaille



INFORMATIONS SUR LES VERINS ROTATIFS YS

PRÉCAUTIONS  GÉNÉRALES
1. Ne jamais utiliser ces vérins dans des conditions de contraintes 

supérieures aux spécifications indiquées. Si l'énergie cinétique 
engendrée par votre application dépasse les spécifications, utiliser 
des amortisseurs hydrauliques en fin du mouvement rotatif.

2. Pour les vérins 3 et 4 positions, les positions intermédiaires sont 
obtenues par différentiel de section ( petite et grande crémaillère), 
le dépassement des valeurs indiquées impliquera le non respect 
de la position intermédiaire.

FLUIDE
3. Le fluide utilisé est normalement de l'air comprimé industriel, en 

cas d'utilisation de fluide différent, veuillez consulter un distributeur 
agréé ou les services techniques de la société.

4. L'air doit être propre sans aucune trace d'huile de compresseur. 
Il est recommandé d'utiliser un filtre (40µ ou 50µ) pour éliminer 
toute impuretée. Vérifiez périodiquement l'état du filtre.

LUBRIFICATION
5. Ces vérins sont conçus pour fonctionner à l'air non lubrifié, mais 

si des actionneurs ou autre équipement requiert une lubrification, 
veuillez utiliser de l'huile Classe (ISO VG32) ou équivalent.

YS  8

UTILISATION PNEUMATIQUE
10.Respecter les pressions indiquées dans les  spécifications. 

La pression  minimum du seuil de déplacementest de 1 bar. 
La pression maximum garantie est de 7bar. En cas de besoin de 
force supplémentaire, il estconseillé d'utiliser un vérin de la taille 
supérieure.

11.Des freineurs de vitesse sont conseillés pour mieux contrôler les 
mouvements ; dans ce cas d'utilisation installer les freineurs sur 
les vérins.

CÂBLAGE PNEUMATIQUE
12. Nous vous conseillons de câbler les vérins suivant le schéma 

ci-dessous. En stop 4 positions, la crémaillère inférieure (petit 
piston) doit être commandée par un distributeur 5/3 à centre 
fermé ou 2 distributeurs 3/2 assurant la même fonction.

MONTAGE
6. Les vérins peuvent fonctionner dans toutes les positions.
7. Réglages angulaires.

Variation angulaire obtenue 
de l'arbre pour 1 tour de vis 
de réglage.

9.0º
7.8º
5.5º

Taille

24
26
30

Variation angulaire de la vis 
de réglage pour obtenir 1º 
de rotation de l'arbre.

40º
46º

54.5º

(º)

MONTAGE DES DÉTECTEURS
8. Détecteurs type XR (Reed)

9. Détecteurs type XE (Électronique)

5

5

5

5

9

Verin rotatif à 3 positions: YS3P
Positions angulaires Alimentation des orifices

     A         B          C          D

13. La commande pneumatique

13. La commande pneumatique

■ Stop 3 positions

■ Stop 2 positions

α

α

Fin Point D

Départ Point A

Intermédière
Point B

Distrib. 1

Distrib. 2

Orifice B
Orifice D

Orifice A
Orifice C

B
D

A
C

B
D

A
C

● Fin Point D

● Intermédière Point B

● Départ Point A

La position d'arrêt est contrôlée en commutant entre 2 distributeurs.

Orifice BOrifice A

Orifice BOrifice A

Positions angulaires

Verin rotatif à 2 positions: YS2P
Alimentation des orifices

     A         B

Insert de 
maintien

Insert de 
maintien

Détecteur
Détecteur
type XEZ

Détecteur
croisé XEZ

(1) Déterminez le sens de montage de l’insert 
de maintien en fonction de la méthode de montage 
du détecteur. Placez la plaque métallique sur 
l’insert de maintien et insérez-les dans la plaque 
de montage du détecteur.
(2) Insérez la plaque de montage du détecteur 
dans la rainure du corps principal.
(3) Réglez le commutateur sur la position 
de sensibilité. (Tenez compte de la largeur 
ON et de l’hystérésis.)
(4) Le couple de serrage des vis doit être de 0,3 N•m ou moins.

Rainure de 
détecteurDétecteur 

type XRMG1

Platine 
métallique

Vis
Fixation(1) Insérez la fixation du détecteur dans la rainure de détecteur 

du corps principal.
(2) Réglez le détecteur sur la position de sensibilité. 
(Tenez compte de la largeur ON et du différentiel.)
(3) Montez la fixation sur la plaque métallique du détecteur.
(4) Le couple de serrage des vis doit être de 0,3 N•m ou moins.

● Départ Point A

● Fin Point D

Fin Point D
(180°）

(180°）

Départ Point A

Fin Point D
（90）°

Le tableau montre la corrélation entre les 
conditions d'alimentation d’air et la position de 
la clavette. Dans le tableau, 〇 indique l'orifice 
alimenté en air et － indique l'orifice à l’échappement.

Le tableau montre la corrélation entre les 
conditions d'alimentation d’air et la position de 
la clavette. Dans le tableau, 〇 indique l'orifice 
alimenté en air et － indique l'orifice à 
l’échappement.

0º

180º

90º

0º

180º

90º

Les dimensions et descriptions de nos appareils peuvent subir des modifications dans un souci d'amélioration des performances, ces dimensions peuvent être modifiées sans préavis de notre part.



INFORMATIONS SUR LES VERINS ROTATIFS YS

CÂBLAGE PNEUMATIQUE (Suite)

YS  9

9

Verin rotatif à 4 positions : YS4P
Positions angulaires

0º

45º

Note

180º

135º

Alimentation des orifices

     A         B          C          D

13. La commande pneumatique

14. La méthode de contrôle de la vitesse

Intermédière
Point B

Intermédière
Point C

Distrib. 1

Distrib. 2

B
D

A
C

B
D

A
C

B
D

A
C

Orifice B
Orifice D

Orifice A
Orifice C

● Intermédière Point B

● Intermédière Point C

■ Stop 4 positions

■ Stop 2 positions

■

■

Stop 3 positions

Stop 4 positions

La position d'arrêt est contrôlée en commutant entre 2 distributeurs.
● Départ Point A

● Fin Point D

Fin Point D
(180°)

Départ Point A

Le tableau montre la corrélation entre les 
conditions d'alimentation d’air et la position de 
la clavette. Dans le tableau, 〇 indique l'orifice 
alimenté en air et － indique l'orifice à 
l’échappement.

β

α

α

Note: Pour effectuer l'opération séquentielle de         à         , le processus intermédiaire 
entre ces 2 positions  est requis.

Distrib. 1 Distrib. 2

Le tableau de gauche montre la corrélation entre le 
sens de rotation de l’axe et l'orifice qui contrôle le débit 
pour le réglage de la vitesse au moment de la rotation. 
Utilisez le limiteur de vitesse (à l’échappement) pour 
contrôler la vitesse. Ne pas utiliser le régulateur de 
vitesse avec une pression d'ouverture élevée. 
IMPORTANT: Ajustez les ports A et B après avoir ajusté 
les ports C et D.

Le tableau de gauche montre la corrélation entre le 
sens de rotation de l’axe et l'orifice qui contrôle le débit 
pour le réglage de la vitesse au moment de la rotation. 
Utilisez le limiteur de vitesse (à l’échappement) pour 
contrôler la vitesse. Ne pas utiliser le régulateur de 
vitesse avec une pression d'ouverture élevée. 
IMPORTANT: Ajustez les ports A et B après avoir ajusté 
les ports C et D.

Orifice B

Orifice A

Adjustment Port

Orifice A

Orifice A

Orifice D

Orifice D

Orifice D

Orifice B

Orifice B

Orifice C

Orifice C

Orifice C

Adjustment Port

Adjustment Port

45°
135°

Le tableau ci-dessus montre la corrélation entre le sens de rotation de l’axe et l'orifice 
qui contrôle le débit pour le réglage de la vitesse au moment de la rotation. Utilisez le 
limiteur de vitesse (à l’échappement) pour contrôler la vitesse. Ne pas utiliser le 
régulateur de vitesse avec une pression d'ouverture élevée.
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